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Manipulador neumatico con doble cable POSIVEL PV

EI POSIVEL PV, normalmente fabricado con gancho, se puede equipar
con sencillos implementos de toma que facilitan la manipulacion,
en ausencia de peso, de cargas ligeras en todas las direcciones del
espacio.

La particular estructura de doble brazo con articulacion intermedia,
lo hace manejable y preciso en toda su area de trabajo.

POSIVEL - PV
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Alimentacién: aire comprimido, seco y no lubricado, minimo 0,7+0,8 MPa constantes.
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Las dimensiones y configuracion del Manipulador puede variar en funcion de las necesidades especificas de cada Cliente.



